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Presentacion

El presente material esté disefiado para consolidar el enten-
dimiento del disefio y funcionamiento de los sistemas me-
catrénico dentro del contenido del curso de Mecatrdnica,
mediante la resolucion de problemas o casos practicas.

En la asignatura de Mecatrénica se desarrollan los siguien-
tes temas: procesos de manufactura y mantenimiento de
productos y procesos de ingenieria, elementos de sistemas,
actuacién, modelos de sistemas, principios digitales y siste-
mas de microprocesadores, disefio, soluciones de disefio y
estudio de casos.

El resultado de aprendizaje de la asignatura es que el estu-
diante sea capaz de disefiar sistemas mecatrénicos cum-
pliendo con los requerimientos de disefio bajo restricciones
realistas en el campo de la ingenieria. En la unidad 1, el estu-
diante debe establecer requerimientos para el acondiciona-
miento de sefiales en sistemas mecatrénicos. En la unidad
2, el estudiante podra evaluar las caracteristicas operacio-
nales de los sistemas de actuacién en sistemas mecatréni-
cos. En la unidad 3, el estudiante estara en la capacidad de
realizar el modelamiento matematico béasico de sistemas
mecatronicos. En la unidad 4, el estudiante sera capaz de
disefiar soluciones en base a microprocesadores para los
sistemas mecatronicos.

Es recomendable que el estudiante antes de desarrollar la
guia de préctica lea y repase las lecciones aprendidas en
clases con el docente para deducir el propésito, las indica-
cionesy los procedimientos.
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Semana | / Guia de practica |
Mapa mental de introduccion a los sistemas
mecatroénicos

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de describir los conceptos fundamen-
tales en los sistemas mecatrénicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder

con el siguiente enlace www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos
1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:

* Realizar el mapa mental usando Mindmeister.

* Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

+ Alfinal del documento, insertar el enlace del mapa men-
tal creado.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_GuiaOl

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.
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Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es
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Semana? / Gula de practica 2
Resolucidon de problemas de sensores y transductores

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

o

Objetivo
El estudiante seré capaz de describir el desempeiio de los sen-

sores y transductores como componentes fundamentales en
los sistemas mecatrénicos.

Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia practica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a elementos
basicos de maquinas rotativas.

Problema 1: Se utiliza un termopar constante de cobre para
medir temperaturas entre Oy 200 °C. Lafema 0 °C es O mV,
a100 °Ces4.277 mVy a 200 °C es 9.286 mV. ;/Cual seria el
error por no linealidad a 100 °C expresado como porcentaje
delintervalo completo de salida, suponiendo que la relacién en
todo el intervalo entre la fem y la temperatura es lineal?

Problema 2: Para medir la temperatura en un tunel de viento
se usa un termocople de dos uniones. La union de referencia
se mantiene a una temperatura constante de 20 °C. Revisar la
tabla de referencia a O °C. Hallar el voltaje de salida si la unién
de medicién se expone a una temperatura de aire de 90 °C.

Ver tabla de referencia a O °C, en la siguiente pagina.
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Temperatura de Voltaje de salida

unién (° C) (mV)
0 0

10 0.51

20 1.02

30 1.54

40 2.06

50 2.59

60 312

70 3.65

80 419

90 4.73

100 5.27

lll. Procedimientos
1. Carécter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:

* Resolver los problemas de forma manual y escanear las
imagenes con buena resolucion y claridad.

+ Combinar todas las imagenes y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

+ Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guia0?2

* Respete las indicaciones planteadas para esta acti-
vidad, a fin de que su evaluacion pueda realizarse sin
inconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatrdnica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecénica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcO0 —_—
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Semana 3 / Guia de practica 3
Mapa mental de acondicionamiento de sefiales

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de explicar los requerimientos para el
acondicionamiento de sefiales.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder

con el siguiente enlace www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos

1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.

2. Formatos de presentacion:

Realizar el mapa mental usando MindMeister.

Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

Al final del documento, insertar el enlace del mapa men-
tal creado.

Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guia03

Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.
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Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es
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Semana4 / Guia de practica 4
Resolucion de problemas de principios digitales

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de explicar los requerimientos para el
acondicionamiento de una sefial analdgica o digital.

Il. Descripcion de la actividad a realizar
1. Revisar la presentacién de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia practica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a las maquinas
sincronas.

lll. Procedimientos

Problema: Paraelresistor ponderado DAC de 4 bits que se mues-
traenla figura, determine la salida desde el resistor al amplificador
para entradas de 0001, 0010, 0100 y 1000 silas entradas son 0 V
para unlégico Oy SV paraun légico 1.
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Problema 2: Un ADC de rampa de 10 bits tiene una entrada de es-
calacompletade 10 V. ; Cuanto tomara convertir dicha entrada de
escala completa si el periodo del relojes 12 us?

lll. Procedimientos
1. Caracter de la actividad: el trabajo es individual.
2. Formatos de presentacion:
* Resolver los problemas de forma manual y escanear las
imagenes con buena resolucién y claridad.
* Combinar todas las imagenes y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_GuiaO4

* Respete las indicaciones planteadas para esta acti-
vidad, a fin de que su evaluacién pueda realizarse sin
inconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatrdnica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecénica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcO0
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Semana o / Guia de practica &

Mapa mental de sistemas de actuacion
hidraulica y neumatica

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia préactica.

I. Objetivo

El estudiante seré capaz de disefiar sistemas de actuacion
hidraulica y neumatica para sistemas mecatrénicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder
con el siguiente enlace www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos

1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:

* Realizar el mapa mental usando MindMeister.

* Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

* Alfinal del documento, insertar el enlace del mapa men-
tal creado.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guia05

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.
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Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es
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Semana 6 / Guia de practica 6
Resolucion de problemas de sistemas
de actuacion mecanica

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante seréa capaz de determinar el circuito equivalente
de una maquina asincrona en su funcionamiento como motor
de induccién trifasico.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia préactica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a elementos ba-
sicos de maquinas rotativas.

Problema 1: Un tren de engranes compuesto consta de un en-
grane finalimpulsado con 15 dientes conectado a otro engrane
con 90 dientes. En el mismo eje del segundo engrane hay un
engrane con 15 dientes; este se conecta con un cuarto engra-
ne, que es el engrane motriz con 60 dientes, ;,cudl es la rela-
cion de engranaije total?

Problema 2: Una leva circular con didmetro de 150 mm tie-
ne un eje de rotacion excéntrico desviado unos 40 mm del
centro. Cuando se usa con un seguidor tipo cuchillo y su li-
nea de accién pasa por el centro de rotacién, ;cuél seré la
diferencia entre los desplazamientos maximo y minimo del

seguidor?
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lll. Procedimientos
1. Caracter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:

* Resolver los problemas de forma manual y escanear las
imagenes con buena resolucién y claridad.

* Combinar todas las imagenes y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y niUmero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_GuiaO6

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacién pueda realizarse sininconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcO04
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Semana / / Guia de préactica /
Mapa mental de sistemas de actuacion eléctrica

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de disefiar sistemas de actuacion
eléctrica para sistemas mecatroénicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder

con el siguiente enlace: www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos

1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.

2. Formatos de presentacion:

Realizar el mapa mental usando MindMeister.

Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

Al final del documento, insertar el enlace del mapa men-
tal creado.

Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_GuiaO7

Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.
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Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es
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Semana 9 / Guia de practica 8

Mapa mental de modelamientos de sistemas de
ingenieria

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante seréa capaz de describir los conceptos béasicos del
modelamiento de sistemas de ingenieria.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder

con el siguiente enlace www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos

1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.

2. Formatos de presentacion:

Realizar el mapa mental usando el MindMeister.
Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

Al final del documento, insertar el enlace del mapa men-
tal creado.

Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guia08

Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.
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Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es

27



UNIVERSIDAD CONTINENTAL

Semana 10 / Gufa de practica 9
Resolucion de problemas de funciones de transferencia

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de describir las configuraciones de
arranque de los motores de induccién monofésicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia practica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a elementos ba-
sicos de maquinas rotativas.

Problema 1: Determinar las constantes de tiempo de los siste-
mas cuyas funciones de transferencia son las siguientes:

a) G(s)=15/(4s +1)

b) G(s)=12/(3s+4)
Problema 2: Un sistema de lazo cerrado tiene una trayectoria
directa con dos elementos en serie cuyas funciones de trans-
ferenciason Sy 1/(s +1). Sila trayectoria de realimentacion tie-

ne funcién de transferencia 2/s, ¢ cual es la funcion de transfe-
rencia global del sistema?

lll. Procedimientos
1. Caracter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:

* Resolver los problemas de forma manual y escanear las
imagenes con buena resolucién y claridad.
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* Combinar todas las iméagenes y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y niUmero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guia09

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacién pueda realizarse sininconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO
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Semana Il / Guia de practica 10
Resolucion de problemas de controladores

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

Objetivo
El estudiante sera capaz de describir el funcionamiento de los
controladores.

. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia préactica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a elementos ba-
sicos de maquinas rotativas.

Problema 1: Un controlador proporcional se utiliza para contro-
lar la altura del agua en un tanque cuando el nivel puede variar
entre O y 5.0 m. La altura requerida es 4.5 m y el controlador
debe cerrar por completo una valvula cuando la altura del agua
es 4.9 my abrirla por completo cuando la alturaes 4.1m. ;Qué
banda proporcional y funcién de transferencia se necesitaran?

Problema 2: Un motor de c.d. se comporta como un sistema
de primer orden con una funcién de transferencia de posicién
de salida relacionada para lo cual ha girado un poco con una
sefial de entrada de 1/s(1+ s T). Siel tiempo constante tes 1sy
el motor se va a utilizar en un sistema de control en lazo cerrado
con realimentacién unitaria y un controlador proporcional, de-
termine el valor de la constante de proporcionalidad que dara
una respuesta en lazo cerrado con 30 % de sobrepaso.
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lll. Procedimientos
1. Caracter de la actividad: el trabajo es individual.
2. Formatos de presentacion:

* Resolver los problemas de forma manual y escanear las
imagenes con buena resolucién y claridad.

* Combinar todas las iméagenes y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y niUmero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_GuialO

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacién pueda realizarse sininconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO
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Semana 12 / Guia de practica Il
Mapa mental de elementos de inteligencia artificial

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de describir los elementos de inteli-
gencia artificial en el disefio de los sistemas mecatrénicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacion de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder

con el siguiente enlace www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos
1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:
* Realizar el mapa mental usando MindMeister.

* Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

+ Alfinal del documento, insertar el enlace del mapa men-
tal creado.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guial2

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.



Guia DE TRABAJO: MECATRONICA

Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es
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Semana 13 / Guia de practica 12
Mapa mental de microprocesadores y lenguajes de
programacion

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante seré capaz de explicar el funcionamiento de
los microprocesadores en la implementacién de sistemas
mecatronicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacién de la semana correspondiente y
realiza un resumen a través de un mapa conceptual.

2. Elaborar un mapa mental usando MindMeister. Acceder
con el siguiente enlace www.mindmeister.com/es.

lll. Procedimientos

1. Caracter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:

* Realizar el mapa mental usando MindMeister.

* Exportar el mapa como imagen y crear un solo archivo
grabado en formato PDF.

* Al final del documento, insertar el enlace del mapa
mental creado.

* Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guial2

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sininconveniente.



Guia DE TRABAJO: MECATRONICA

Referencias
Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los

sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO

MeisterLabs. (2022). MindMeister. https://www.mindmeister.com/es
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Semana 14 / Guia de préactica 13
Caso practico de controladores l6gicos programables

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de describir el funcionamiento de los
controladores légicos programables PLC.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentaciéon de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia practica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a elementos ba-
sicos de maquinas rotativas.

Caso 1: Disefie un circuito para una banda transportadora con
la que se lleva un articulo a una estacioén de trabajo. La presen-
cia del articulo se detecta con la ruptura de un contacto, que
se activa al incidir un haz luminoso en un fotosensor. El articulo
se detiene 100 s para una operacion antes de continuar por la
banda y abandonarla. Para arrancar el motor de la banda, se
utiliza un interruptor de inicio normalmente abierto y para de-
tenerlo, uninterruptor normalmente cerrado.

Caso 2: Disefie un circuito para arrancar un motor y, después
de un retardo de 100 s, active una bomba. Cuando el motor se
apaga debe haber un retardo de 10 s antes de apagar la bomba.

lll. Procedimientos

1. Caracter de la actividad: trabajo individual.
2. Formatos de presentacion:
* Redactar la solucién del caso en formato .doc.
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* Crearelarchivo en formato PDF.

+ Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guial3

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacién pueda realizarse sininconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccidn a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecénica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcOO
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Semana 15 / Guia de practica 14
Casos de estudio de sistemas mecatronicos

Instrucciones

Lea las indicaciones y desarrolle la guia practica.

I. Objetivo

El estudiante sera capaz de analizar casos de estudio paraim-
plementar soluciones basadas en sistemas mecatronicos.

Il. Descripcion de la actividad a realizar

1. Revisar la presentacién de la semana correspondiente y re-
visa el resumen de la guia practica anterior.

2. Resolver los problemas correspondientes a elementos ba-
sicos de maquinas rotativas.

Caso 1: Presente una descripcién de soluciones para los dise-
fos posibles para obtener lo siguiente: El controlador de tem-
peratura de un horno.

Caso 2: Presente una descripcién de soluciones para los di-
sefios posibles para obtener lo siguiente: Un mecanismo para
clasificar objetos pequefios, medianos y grandes que se des-
plazan sobre una banda transportadora, para que al final cada
uno de ellos se envie a distintos recipientes para su empaque.

lll. Procedimientos

1. Caréacter de la actividad: trabajo individual.

2. Formatos de presentacion:

Redactar la solucion del caso en formato .doc.
Crear el archivo en formato PDF.

Guardar el archivo de la actividad a través del enlace
que encontraran en el aula virtual de la unidad. El archivo
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debe tener el apellido, nombre, curso y nimero de guia.
Ejemplo: Pérez_Juan_ME2_Guial4

* Respete las indicaciones planteadas para esta actividad, a
fin de que su evaluacion pueda realizarse sin inconveniente.

Referencias

Alciatore, D. y Histand, M. (2008). Introduccién a la mecatrénica y los
sistemas de medicion (3.2 ed., pp. 1-11, 338-391). McGraw Hill.

Bolton, W. (2013). Mecatronica: sistemas de control electrénico en
ingenieria mecénica y eléctrica (5.2 ed., pp. 1-68). Alfaomega.
https://bit.ly/3BOUcO0
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