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RESUMEN 

 

El trabajo presentado tiene como objetivo la elaboración de un prototipo que permita 

controlar un tablero de control de electrobombas por medio de un equipo móvil, los factores 

que influyen en el diseño es el torque de las bombas, ya que de ellos depende el tiempo de 

llenado de los tanques, es por lo que se está utilizando un simulador que arroja datos de cómo 

se comporta el torque con dos diagramas distintos; de igual manera, arroja una curva 

característica de la corriente. En el diseño se está considerando el uso de un sensor inteligente 

que funciona por medio de una red wifi que brindará la activación del tablero y la ventaja de 

este sensor es que se puede programar el tiempo de funcionamiento de las bombas y también 

se puede alternar las bombas. El prototipo se llegó a ejecutar y se realizaron las pruebas 

respectivas y se pudo observar que funciona a la perfección y que se puede implementar tanto 

para el control de otros tipos de arranques como fajas transportadoras, puertas levadizas, etc. 

La metodología para el diseño del prototipo se basó en el método sistémico. 
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ABSTRACT 

 

The work presented aims to develop a prototype that allows to control a control panel 

of electric pumps by means of a mobile equipment, the factors that influence the design is the 

torque of the pumps since they depend on the time of filling of the tanks is why we are using a 

simulator which gives us data on how the torque behaves with two different diagrams, in the 

same way it gives us a characteristic curve of the current. The design considers the use of an 

intelligent sensor that works through a Wi-Fi network which will provide the activation of the 

board, and the advantage of this sensor is that you can program the operating time of the pumps, 

and you can also alternate the pumps. The prototype was executed, and the respective tests were 

carried out and it was observed that it works perfectly and that it can be implemented both for 

the control of other types of stars such as conveyor belts and lifting doors. The methodology 

for the design of the prototype is based on the systemic method. 
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