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Competencias con las que la asignatura Nivel de logro de
Resultado de o . . ) contribuye: la competencia
I Fundamentos aprendizaje Al fmollzor la omgnngro, el estudiante serad capaz de Conocimientos de Ingenieria 2
dela de Robotica de la aplicar Ips conocimientos de matemdticas en el
asignatura asignatura: modelamiento de robots. Experimentacion 2
Elija un elemento.
Nombre | Morfologia y clasificacion de robots e ] TG ] Al finalizar la unidgd, el estudiante .serd capaz deuclosificor a
Unidad 1 dela manipuladores. Movimiento rigido. Herramientas esullado de aprendizaje defa | os  robots manipuladores, analizando y  utilizando  las
unidad: | matemdticas para la localizacién espacial unidad: herramientas matematicas para su localizacién espacial.
g > % AC":{;?:S?ZE::;;"GS Actividades ’de aprendizaje
g So Temas y subtemas . . - Actividades y recursos para el au’tonomo
o :g o Actividades y recursos para la ensenanza aprendizaje Metodologia . Asincronas .
&0 = (Docente) . (Estudiante - aula virtual)
(Estudiante)
- Los estudiantes interactian
sobre la organizacién
cognitiva, metodolégicay de
evaluacion del silabo.
Antecedentes de Ia Inicio: - Desarrollan  la  evaluacion
robotica - Eldocente genera un debate acercadela | diagndstica para evidenciar
lectura “Morfologia de los robots Industriales” | sus saberes previos.
Presentacion del Desarrollo; . - Los esTquionTes senalan sus
docente y - El docente presenta los videos. ] expectativas con respecto a Clase . ]
1 o1 estudiantes. - Pres'en’ro. ¢| tema y IO, 'exp||cc| a través del Iq o.s[gncﬁuro y se evquo la magistral - Rev!s!c?n del silabo.
material digital y expositivo. viabilidad c;le su ejecucion. activa - Revision de la ppt de la semana.
Presentacion de la - fomenTo dialogo a partir de preguntas. - Los estudiantes porhapon
- tura (slabo) C|erre§ ] ' durante la clase: realizan
E\iloglggcién de - Realiza una sintesis, resuelve dudas. toma de apuntes de los
Actividad de metacognicién temas expuestos.
entrada. - Los estudiantes realizan una
linea de fiempo
correspondiente a la
evolucion de las mdquinas
y los robots.

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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- Origeny desarrollo de

Inicio:

- El docente presenta el caso de andlisis de
los distintos  manipuladores  robdticos
empleando softwares virtuales como toolbox
matlab, RoboDK, efc.

Desarrollo:

- Presenta el tema vy explica los

- Los estudiantes participan
durante la clase prdctica:
realizan toma de apuntes de
los temas expuestos.

- Los estudiantes, en grupos,

4P la robética. procedimientos para el desarrollo de la guia redlizan una presentacion | Aprendizaje

de laboratorio correspondiente. acerca del tema solicitado. experiencial

- Definicién de Robots - Fomenta dialogo a partir de preguntas. - Desarrollan  la guia de
- Solicita a los estudiantes desarrollar un laboratorio.
breve resumen de la experiencia de | - Participan de la actividad de
interaccién con el manipulador robot. metacognicion.
Cierre:
- Realiza una sintesis, resuelve dudas.
- Actividad de metacognicién.

. . - Los estudiantes participan del
Inicio: debate, después de haber i
] - Formula preguntas orientadas a identificar ; ’ . z Presentaciones PPT
-Morfologia y . leido, en casa, la informacion
o . los saberes previos. . - . . )
clasificaciéon de los . disponible en el aula virtual. Videos:
. Desarrollo: : .
robots manipuladores. . . - Los estudiantes observan el https://www.youtube.com/watchgv
- s - Presenta el tema y lo explica a traves del . . -
- Movimiento rigido. S " video y realizan un confraste =PQA4rt-nsLJY
P material digital y expositivo. : . .
2 o |- Estructura mecdnicade | Bl docente desarrolla ejercicios practicos de ideas conlo leido en casa. Flipped
los robotfs. - Los estudiantes participan Classroom https://www.youtube.com/watch?gv

-Transmisiones y
reductores.

- Sensores y actuadores.
- Elementos Terminales.

para evidenciar el proceso andlisis de la
localizacion espacial.

- Fomenta dialogo a partir de preguntas.
Cierre:

- Redliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacogniciéon

durante la clase: realizan
toma de apuntes de los
temas expuestos.

- Se fomentan un dialogo entre
estudiantes y docente para
resolver dudas.

=AiéVévuScqu

Lectura online
Guia de desarrollo prdctico virtual

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.



https://www.youtube.com/watch?v=PQ4rt-nsLJY
https://www.youtube.com/watch?v=PQ4rt-nsLJY
https://www.youtube.com/watch?v=Ai6V6vuScqU
https://www.youtube.com/watch?v=Ai6V6vuScqU
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s - Los estudiantes analizan el
Inicio: . . .
. . o material disponible acerca
- Formula preguntas orientadas a identificar d
. el caso presentado por el
los saberes previos.
. docente y forman grupos.
Desarrollo: - Los estudiantes, en grupos
- Morfologia y - Presenta el tema vy explica los ’ grupos,

manipuladores. de laboratorio correspondiente. f - Estudio de
41 e o . - correspondiente a la sesion.
- Movimiento rigido. - Fomenta dialogo a partir de preguntas. . CQasos
L - f - - Los estudiantes desarrollan el
- Estructura mecdnica de | - Pide alos estudiantes realizar un breve Test S
L o resumen solicitado por el
los robots. basados en ejercicios practicos.
Cierre: docente.
: , . - Participan de la actividad de
- Redliza una sintesis, resuelve dudas. L
. metacognicion.
- Se hace la correccién del fest. )
L N - Reflexionan sobre sus
- Actividad de metacognicion. .
aprendizgjes.
Inicio:
- Recojo de los saberes previos a través de la
técnica de lluvia de ideas. - Los estudiantes participan
Reoresentacion  de Desarrollo: durante la clase: realizan
osicié?w - Aplicacion de la evaluaciéon individual toma de apuntes de los
pSisTemds cartesianos de tedrico-practica (prueba de desarrollo). temas expuestos.
; . - Presenta el tema y lo explica a través del | - Desarrollan en grupos
re erenC|O' . . . oy o . . . . .
material digital y expositivo. colaborativos ejercicios | Aprendizaje .
3 2T graly exp ) P y - Presentaciones PPT

- Representacién de

orientacion.

- Matrices de rotacion.
Angulos de Euler.

- Bl docente solicita formar grupos de
frabajo y brinda ejercicios complejos de
andlisis de localizacién espacial para cada
equipo.

- Fomenta dialogo a partir de preguntas.
Cierre:

- Redliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacognicién

prdcticos para evidenciar el
proceso andlisis de la
localizacion espacial.

-Se fomenta un dialogo entre
estudiantes a partir de preguntas
respecto a la sesion.

colaborativo

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas

actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Inicio:

- Se brinda las recomendaciones y pautas
para realizar la prdctica.

Desarrollo:

- Presenta el tema vy explica los
procedimientos para el desarrollo de la guia

Los estudiantes participan
durante la clase: realizan la
guia prdctica
correspondiente a la sesion.

Los estudiantes desarrollan el
test con ejercicios propuestos

- Representacién de de laboratorio correspondiente. Aprendizaje
4P L . - . . : por el docente. . h
posicidn y orientacidn. - Pide alos estudiantes realizar un breve Test . . experiencial
L o - Entre estudiantes socializan
basados en ejercicios practicos.
Cierre: sobre el desarrollo del test.
; . . - Entregan la préctica
- Realiza una sintesis, resuelve dudas.
L s desarrollada.
- Actividad de metacognicion. L ..
. . g - Participan de la actividad de
- Redliza la retroalimentacion. S
i metacognicion.
- Los estudiantes desarrollan la
evaluacion tedrico-prdctica
_Descripciones (prueba de desarrollo). Revisan en el aula virtual los recursos
espaciales Inicio: - Los estudiantes participan educativos de la siguiente semana.
Hransformaciones Y| - Eldocente genera un debate acerca de la durante la clase: realizan
Matrices ’ de lectura “Morfologia de los robots Industriales” toma de apuntes de los FORO 01: Visualizan el video
transf . Desarrollo: temas expuestos. . . ; .
ranstormacion - El docente presenta los videos. - Los  estudiantes  forman Aprendizaie Matrices Homogeéneas
4 21 | homogenea. - Presenta el tema vy lo explica a través del grupos y buscan desarrollar co?oboroﬁg/o hitos: b ho
o material digital y expositivo. los ejercicios, de localizacién ttps://www.youtube.com/watch?v
- Aplicacién de los . . . =i3X8x5v9cUA
cuaternios. - Fomenta dialogo a partir de preguntas. espacial, propuestos por el = y

Relacidon y comparacion entre
los distintos métodos de
localizacion espacial,

Cierre:
- Redliza una sintesis, resuelve dudas.
- Actividad de metacognicion

docente.

Cada grupo colaborativo
expone el desarrollo de los
ejercicios.

Participan de la actividad de
metacognicion.

- Debaten en el foro la
importancia de considerar el
andlisis de matrices en robots.

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.



https://www.youtube.com/watch?v=i3X8x5y9cUA
https://www.youtube.com/watch?v=i3X8x5y9cUA
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4P

-Descripciones
espaciales y
transformaciones.

- Relacién y comparacion
entre los distintos
métodos de localizacién
espacial,

Inicio:
- El docente presenta el caso de andlisis de
los distintos  manipuladores  robdticos
empleando softwares virtuales como toolbox
matlab, RoboDK, efc.
Desarrollo:
- Presenta el tema vy explica los
procedimientos para el desarrollo de la guia
de laboratorio correspondiente.
- Fomenta dialogo a partir de preguntas.
- Solicita a los estudiantes desarrollar un
breve resumen de la experiencia de
interaccién con el manipulador robot.
Cierre:
- Redliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacognicién.

- Los estudiantes participan
durante la clase: realizan la
guia prdctica
correspondiente a la sesion.

- Los estudiantes desarrollan el
test con ejercicios propuestos
por el docente.

- Siguen las pautas de la guia
de laboratorio.

- Entfregan el material de
aprendizaje desarrollado.

Partficipan de la actividad de

metacognicion.

Aprendizaje
experiencial

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas

actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Nombre Cinemdtica Resultado de Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de solucionar el
Unidad 2 dela directa de robots aprendizaje de la problema de cinemdtica directa de robots manipuladores, aplicando fundamentos matemdticos y
unidad: manipuladores unidad: operadores cinemdticos.
Actividades sincronas . -
o -0 5 Actividades de aprendizaje
c o> o (Videoclases) auténomo
o -
£ So Temas y subtemas . . ~ Actividades y recursos para el -
o :g o Actividades y recursos para la ensenanza aprendizaje Metodologia Asincronas
» = (Docente) . (Estudiante - aula virtual)
(Estudiante)
Inicio:
- Se muestra un video motivadory se recoge
saberes previos. . .
Desarrollli' - Los estudiantes participan
) . durante la clase: realizan
- Presenta el tema vy lo explica foma de apuntes de los
-Conceptos cinemdticos | detalladamente a través del material digital
basicos y expositivo temas expuestos. Clase
2T ’ . - ) . - Los estudiantes intervienen en magistral
Problema cinemdtico - Bl docente, conjuntamente con los N .
. . L e el desarrollo de los ejercicios activa
directo. estudiantes, desarrolla ejercicios practicos propuestos por el docente
sobre problemas cinemdticos directos. Participan de la actividad 'de
- Fomenta dialogo a partir de preguntas. S
. metacognicion.
Cierre:
- Realiza una sintesis, resuelve dudas. - Revision de la ppt de la
5 - Actividad de metacognicion semana.
Inicio: . -
. . - Los estudiantes participan
- Se brinda las recomendaciones y pautas durante la clase: realizan Ia
para realizar la prdctica. guia ’ préctica
.y Desarrollo: . s
- Resolucioén del Presenta el fema y explica  los correspondiente a la sesion.
problema cinemdtico - | I | -~ | - Los estudiantes desarrollan el
. . procedimientos para el desarrollo de la guia N L
4P directo mediante del taller virtual test con ejercicios propuestos | Aprendizaje
maftrices de . - . por el docente. experiencial
., - Pide alos estudiantes realizar un breve Test
fransformacion L o - Entregan el desarrollo del test
, basados en ejercicios practicos. g
homogénea. - o para la correccion.
- Monitorea el desarrollo de la prdctica. Participan de la
Cierre: i .
; , . actividad de
- Redliza una sintesis, resuelve dudas. metacognicion
Actividad de metacognicién.

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Inicio:
- Formula preguntas orientadas a identificar
los saberes previos.

Los estudiantes participan del

Desarrollo: desarrollo de los proyectos,
L . - EIl docente presenta el proyecto a basados en la informacién
-Convencién Denavit - . -
desarrollar en clase, consistente en la brindada por el docente
Hartenberg. - ; ‘1 .
obtencién de modelos cinemadticos de facilitador. o
o - L DU . Aprendizaje
. . distintos robots estacionarios, informacion Util Los estudiantes presentan los -
2T Algoritmo Denavit — . . orientado a
para entender el funcionamiento de cada resultados de sus proyectos.
Hartenberg parala ) o proyectos
- manipulador. Se sociadlizan por grupos
obtencién del modelo . . L . .
. o . - El docente brinda informacién necesaria y colaborativos los proyectos a
cinemdtico directo. .
cumple el rol de facilitador. desarrollar.
- Fomenta dialogo a partir de preguntas. Participan de la actividad de
Cierre: metacognicion
6 - Redliza una sintesis, resuelve dudas.
Actividad de metacognicién
Inicio:
- Se brinda las recomendaciones y pautas Los estudiantes participan
para desarrollar la practica. durante la clase: readlizan la
Desarrollo: guia prdctica
Resolucion del problema | - Presenta el tema y explica los correspondiente a la sesion.
cinemdatico directo | procedimientos para el desarrollo de la guia Los estudiantes desarrollan el Aprendizaje
2P | mediante la aplicacion | del taller virtual. test con ejercicios propuestos

de la convencién Denavit
— Hartenberg.

- Pide alos estudiantes realizar un breve Test
basados en ejercicios prdcticos.

- Monitorea el desarrollo de la préctica.
Cierre:

- Readliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacognicién.

por el docente.

Enfregan los resultados de la
guia de practica.

Participan de la actividad de
metacognicion.

experiencial

- Revision de la ppt de la semana.
- Tarea.

- Enviar el archivo a la tarea
propuesta resultados del taller
prdctico.

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.




=

Universidad
Continental

HOJA CALENDARIO DEL DOCENTE - PLANIFICACION DE LAS SESIONES DE CLASE
MODALIDAD PRESENCIAL

- Los estudiantes desarrollan la
Inicio: evaluacion basada en
* . . . o e
- ejercicios individuales de
- .Formulo preggnTo acerca de las Iecfgros y andlisis de modelos
videos dgpo?lbles Ten g! aula virtual, desarrollados en clase.
csorrespﬁn. ientes a esta sesion. - Los estudiantes socializan sus
esarrofio: .. interpretaciones, después de
- Aplicacion de evaluacion basada en haber leido. en casa. la
-Resolucidn del problema | ejercicios individuales de andlisis de inf 7, d il ’ |
cinemdtico directo | modelos desarrollados en clase (ficha de in ormgaon Isponibie en €
o | mediante el uso de observacién). aula V'”UO_L Flipped
cuaternios. - El docente solicita la representacion, de los | - Los estudiantes observan el | Classroom _Revisan en el aula virtual los
Procedimientos para el procedimientos implicitos en la resolucién de |  Vvideo y realizan un contraste recursos educativos de la siguiente
uso de cuaternios. problemas cinemdticos por cuaternios, de ideas conlo leido en casa. semana
mediante exposiciones grupales, - Los estudiantes participan - FORO 02: Visualizan el video
- Fomenta dialogo a partir de preguntas. durante la clase: conforman “Modelo cinemdtico directo”
- Se refroalimenta a los estudiantes grupos y desarrollan
7 cc.anstonfemenfe. mediante gjgmplos los https://www.youtube.com
Cierre: conceptos solicitados por el /watch?v=iekLx7vP 5A
- Realiza una sintesis, resuelve dudas. docente. ——
Actividad de metacognicién - Participan de la actividad de . .
metacognicion - Debaten en el foro la importancia
Inicio: utilizar las herramientas digitales
i Forr;wlo preguntas orientadas a identificar | - Los estudiantes participan como Matlab para el desarrollo de
los saberes previos durante la clase: realizan la la cinemdtica directa.
Desarrollo: guia practica
) . I ndient | ion.
“ Presenta el tema y explica  los (L:gs Z:R?jgnefesedisz:riign el
Resolucion del problema | procedimientos para el desarrollo de la guia fest con elercicios bropuestos
4P cinemdtico directo | del taller virtual. or o docjen’re prop Aprendizaje
mediante el uso de |- Fomenta dialogo a partir de preguntas. Emre an de rﬁonero uoal experiencial
cuaternios. - Pide alos estudiantes realizar un breve Test ol el (ijesorrollo de la rgctlicc):o
basados en ejercicios prdcticos. A Pro
Cierre: antes de finalizar la sesion.
- Realiza una sintesis, resuelve dudas. Porrapon'd'e, la actividad de
- Actividad de metacognicion. metacognicion.
. .y e - Los estudiantes desarrollan la | Aprendizaje g
8 o7 Evaluacién Parcial Aplicacion de la evaluacion individual evaluacién parcial (prueba basado en - Revision de la ppt de la semana.
tedrico-prdctica/Prueba de desarrollo.
de desarrollo) problemas

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.



https://www.youtube.com/watch?v=iekLx7vP_5A
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Los estudiantes reciben
Correccién de la Correcciéon de la evaluacion individual retroalimentacion por el Aprendaoue
4P . - L. - docente de aquellos temas | orientado a
Evaluacién Parcial tedrico-prdctica/Prueba de desarrollo. :
que no comprendieron y como proyectos

Cinemdtica inversa. Cinemdtica Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de solucionar el
Nombre . - : o . . s .
Unidad 3 de la de velocidades de robots | Resultado de aprendizaje de la | problema de cinemdtica inversa y cinemdtica de velocidades de robots
unidad: manipuladores.  Jacobiano de unidad: manipuladores, aplicando matrices Jacobianas.
* | manipuladores
Actividades sincronas . -

o -0 5 Actividades de aprendizaje

c o> o (Videoclases) a

o G - — auténomo

£ = 0 Temas y subtemas . . ~ Actividades y recursos para el -

o [<J% Actividades y recursos para la ensenanza o . p Asincronas

I = aprendizaje Metodologia . .
2 (Docente) . (Estudiante - aula virtual)
(Estudiante)
Inicio:
- El docente presenta videos referidos al | - Los estudiantes participan
tema. durante la clase: readlizan - Estudian los recursos educativos
- Formula preguntas orientadas a identificar toma de apuntes de los publicados en el aula virtual.
los saberes previos. temas expuestos. - Revision de la ppt de la semana.
- Cinemdtica inversa, | Desarrollo: - Los estudiantes resuelven los Clase - Tarea.

9 oT conceptos bdsicos. - Presenta el tema vy lo explica a través del ejercicios correspondientes al magistral -Enviar el archivo a la tarea
Objetivos del problema | material digital y expositivo. tema abordado. activa propuesta resultados de Taller
cinemdtico inverso. - El docente redliza ejercicios respecto al | - Realizan un breve resumen y prdctico.

tfema. organizador del tema tratado
- Fomenta dialogo a partir de preguntas. en la sesion.

Cierre: - Participan de la actividad de
- Realiza una sintesis, resuelve dudas. metacognicion.

Actividad de metacognicion.

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Inicio:
- Se comenta situaciones y ejemplos de
cinemdfica inversa. - Los estudiantes articipan
- Se brinda las orientaciones y pautas para el . particip
desarrollo de la prdctica. duronTe la clase: reollzlon' la
Desarrollo: guia préactica
- Cinemdtica inversa. i PresenTo' el tema exolica 105 correspondiente a la sesion. Aprendizaie
4p Aplicaciones y . Y P -~ | - Los estudiantes desarrollan el pren !
. e - procedimientos para el desarrollo de la guia N experiencial
ejemplificacion. del taller virtual test con ejercicios propuestos
- Pide alos estudiantes realizar un breve Test i E%?:eelsr?cerlge. Uia de
basados en ejercicios prdcticos. gan 9
Cierre: laboratorio desarrollada.
- Redliza una sintesis, resuelve dudas.
Actividad de metacognicion.
Inicio: - Los estudiantes articipan
-Readliza una dindmica grupal y recoge ..p ~1P
. . durante la clase: identifican
, saberes previos del Uso de los métodos . ;
- Uso de los métodos s . e laimportancia de conocer los
i geométricos en la cinemdtica inversa. . . .
geometricos en la Desarrollo: métodos de desarrollo de - Estudian los recursos educativos
cinemdtica inversa. CH docen.Te brinda situaciones en Ias cuales cinemdtica inversa y lo publicados en el aula virtual.

10 o7 Procedimientos y se requiere la identfificacion del Uso de 1o aplican en las situaciones | Aprendizaje | - Revisidn de la ppt de la semana.
generalidades para la cinerr?dﬂco inversa los prooone a los propuestas por el docente. colaborativo | - Tarea: enviar el archivo a la tarea
resolucion del problema estudiantes Y prop - Socializan en grupos propuesta
cinemdtico inverso por | Fomenta <'jiolo o a parfir de prequntas colaborativos acerca del uso - Para su posterior debate en clases.
métodos geométricos. Cierre: 9 P preg ’ de lo cinemdtica inversa.

- Redliza una sintesis, resuelve dudas. i ;O;IZ:::%Onmi%rI? actividad de
Actividad de metacognicion. 9 )

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Resolucion del problema

Inicio:

- Solicita a los grupos socializar sobre sus
saberes previos de la cinemdtica inversa.
Desarrollo:

- Presenta el tema vy explica los
procedimientos para el desarrollo de la guia

Los estudiantes participan
durante la clase: realizan la
guia prdctica
correspondiente a la sesion.
Siguen las indicaciones del
docente.

. - : ) Los estudiantes desarrollan el | Aprendizaje
4p cinemdtico inverso por | del taller virtual. N . h
. . . . test con ejercicios propuestos | experiencial
métodos geométricos. - Monitorea a los grupos colaborativos.
. . . por el docente.
- Pide alos estudiantes realizar un breve Test .
LT o Presentan las conclusiones de
basados en ejercicios practicos. e .
. la préctica en el material de
Cierre: .
; , . aprendizaje.
- Redliza una sintesis, resuelve dudas. .
- o - Reflexionan sobre sus
Actividad de metacognicion. A
aprendizgjes.
Inicio: Los estudiantes participan del
- Uso de las matrices de | - Muestra un video motivador. desarrollo de los proyectos,
transformacion Desarrollo: basados en la informacién
homogénea en la | - El docente presenta el proyecto a brindada por el docente
cinemdtica inversa. desarrollar en clase, consistente en la facilitador. o
. - . s . Aprendizaje
Procedimientos para la | resolucidon de los problemas cinemdaticos Los estudiantes presentan los -
2T - . . . . orientado a
resolucion del problema | inversos de distintos robots estacionarios, resultados de sus proyectos. proyectos
cinemdtico inverso a | - El docente brinda informacién necesaria y Exponen en grupos
partir de matrices de | cumple el rol de facilitador. colaborativos los avances de
fransformacién Cierre: suUs proyectos.
homogénea. - Redliza una sintesis, resuelve dudas. - Participan de la actividad -Revisan en el aula virtual los
Actividad de metacognicion. de metacognicién. recursos educativos de la siguiente
1 Inicio: semana.
- Formula preguntas orientadas a identificar Los estudiantes participan - Revision de la ppt de la semana.
los salberes previos. durante la clase: readlizan la - Tarea: enviar el archivo a la tarea
Desarrollo: guia prdctica propuesta
- - Presenta el tema vy explica los correspondiente a la sesion.
Resolucion del problema . ; .
. - . procedimientos para el desarrollo de la guia Los estudiantes desarrollan el
cinemdtico inverso a . . S .
. . de laboratorio correspondiente. test con ejercicios propuestos | Aprendizaje
2P | partir de matrices de

fransformacion
homogénea.

- Fomenta dialogo a partir de preguntas.

- Pide alos estudiantes realizar un breve Test
basados en ejercicios practicos.

Cierre:

- Redliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacognicion.

por el docente.
Enfregan las conclusiones y el

material de  aprendizaje
desarrollado.
- Reflexionan sobre SUS

aprendizajes.

experiencial

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Los estudiantes desarrollan la
Inicio: evaluacion teérico-practica
- Formula preguntas orientadas a identificar (prueba de desarrollo)
-Cinematica de | los saberes previos. Los estudiantes participan
velocidades. Matriz | Desarrollo: durante la clase: realizan
Jacobiana. - Aplicacién de la evaluacion individual toma de apuntes de los
Configuraciones tedrico-prdctica (prueba de desarrollo). temas expuestos.
singulares. - Presenta el fema y lo explica a través del Los estudiantes participan en Aprendizaie
2T material digital y expositivo. el desarrollo de ejercicios P I

- Jacobiana andlitica vy

geométrica.
- Relacion  entre la
jacobiana andlitica vy

geométrica.

- Desarrolla ejercicios conjuntamente con
los estudiantes, acerca de la cinemdtica
diferencial.

- Fomenta dialogo a partir de preguntas.
Cierre:

- Redliza una sintesis, resuelve dudas.
Actividad de metacognicién

- Reflexionan

correspondientes al tema.
Presentan una infografia de
los temas desarrollados en la
sesion.

Parficipan de la actividad de
metacognicion.

sobre suUs
aprendizajes.

colaborativo

4P

- Obtencidén numérica de
la Jacobiana
geométrica.

- Jacobiana inversa y
pseudoinversa.

Inicio:

- Presenta un caso prdctico vy solicita a los
estudiantes brindar alternativas de solucion.
Desarrollo:

- Presenta el tema vy explica los
procedimientos para el desarrollo de la guia
del taller virtual.

- Pide alos estudiantes realizar un breve Test
basados en ejercicios prdcticos.

Cierre:

- Redliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacognicion.

Los estudiantes realizan la
guia prdctica
correspondiente a la sesion.
Los estudiantes desarrollan el
test con ejercicios propuestos
por el docente.
Enfregan la
desarrollada
conclusiones.
Emiten conclusiones respecto
a la importancia del tema
fratado en la clase.

prdctica
con SUS

Aprendizaje
experiencial

-Revisan en el aula virtual los
recursos educativos de la siguiente
semana.

- FORO 03: Visualizan el video

"Matriz jacobiana”

- https://www.youtube.com/watch

?v=getfFfTST5A

- Debaten en el foro la importancia
de considerar el andlisis jacobiano
de 2GDL.

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de aplicar los conocimientos adquiridos para la
Nombre s Resultado de L - ) - e . ;
Unidad 4 de la Dmompo de robots aprendizaje de la presen'Toaon Y ,sus'fenToaorj de un proyecto Qe mvesﬂgocpIn de la asignatura, obteniendo las
R . manipuladores . i ecuaciones dindmicas de diversos sistemas y la implementacion de
unidad: unidad: D .
modelos dindmicos de robots manipuladores.
Actividades sincronas -
258 (Videoclases) Actividades de
o G o aprendizaje autonomo
£ = 0 Temas y subtemas . . - Actividades y recursos para el -
(<)% Actividades y recursos para la ensenanza o . p Asincronas
o I = aprendizaje Metodologia

(Docente)

(Estudiante)

(Estudiante - aula virtual)

- Modelo dindmico de
la estructura mecdnica
de un robot manipulador.

Inicio:

- Presenta un video respecto al tema para
motivar y recoger saberes previos.
Desarrollo:

- Presenta el tema y lo explica a través del
material digital y expositivo.

Los estudiantes participan
durante la clase: realizan
toma de apuntes de los
temas expuestos.

Parficipan en fodo momento
haciendo preguntas sobre sus
inquietudes y dudas respecto

2T | Modelo dindmico de s a los temas tratado en la | Clase magistral activa
. - Desarrolla el modelo dindmico de los .
robots manipuladores ) sesion.
. ., robots manipuladores -
mediante formulaciéon . . - Participan en el desarrolla el
- Fomenta dialogo a partir de preguntas. L
Euler — Lagrange. Cierre: modelo dindmico de los
; , . robots manipuladores.
- Redliza una sintesis, resuelve dudas.
. L - Presentan sus esquemas u
Actividad de metacognicion .
13 organizadores de resumen del
tfema tratado en la sesion.
Inicio:
- Formula preguntas orientadas a identificar . -
. - Los estudiantes participan
los saberes previos. . .
durante la clase: realizan la
Desarrollo: guia practica
- Obtencidon del modelo | - Presenta el tema vy explica los . !
L _ ; correspondiente a la sesién.
dindmico de robofts | procedimientos para el desarrollo de la guia . o
. ) - Los estudiantes desarrollan el Aprendizaje
4P manipuladores del taller virtual.

mediante formulacién
Euler - Lagrange.

- Fomenta dialogo a partir de preguntas.

- Pide alos estudiantes realizar un breve Test
basados en ejercicios practicos.

Cierre:

- Redliza una sintesis, resuelve dudas.
Actividad de metacognicién.

test con ejercicios propuestos
por el docente.
Entregan la guia de prdéctica
con las conclusiones vy
observaciones.

experiencial

- Estudian Revisién de la
ppt de la semana.

- Tarea: enviar el examen
parcial los  recursos
educativos publicados
en el aula virtual.

Las actividades de aprendizaje autébnomo en

el aula virtual son las realizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar

actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.

, evaluar y retroalimentar estas
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Los estudiantes socializan sus

- interpretaciones y
Inicio: .
conclusiones sobre la lectura
- Formula pregunta acerca de las lecturas y online
videos disponibles en el aula virtual, . .
: - Realizan la representacion,
correspondientes a esta sesion. -
s de los procedimientos
- Modelo dindmico de | Desarrollo:

implicitos en la obtencion de

robots manipuladores | - El docente solicita la representacion, de los T
. . L : g .2 los modelos dindmicos
mediante formulacién | procedimientos implicitos en la obtencion de . 9 .
2T N : mediante la  formulacién Flipped Classroom
Newton — Euler. los modelos dindmicos mediante la -
.. . = . Newton-Euler, mediante
Formulacion recursiva de | formulacion Newton-Euler, mediante -
L exposiciones grupales,
Newton — Euler. exposiciones grupales, .
. . Los estudiantes exponen sus
- Fomenta dialogo a partir de preguntas.
. resultados.
Cierre: . ey
; . . Reflexionan sobre SusS - Revisidn de la ppt de la
- Redliza una sintesis, resuelve dudas. o
S C aprendizajes. semana.
Actividad de metacognicion = . .
14 - Participan respondiendo - Tarea: enviar el
preguntas de metacognicion. entregable final del
Inicio: proyecto
- Muestra imagenes y fofografias de | - Los estudiantes participan
modelos dindmicos de robots para recoger durante la clase: realizan la
saberes previos. guia prdctica
., Desarrollo: correspondiente a la sesion.
Obtencidon del modelo . .
. - Presenta el tema vy explica los Los estudiantes desarrollan el
dinédmico de  robots . . N o
. - procedimientos para el desarrollo de la guia test con ejercicios propuestos Aprendizaje
4P | manipuladores mediante

formulacidn Newton -

Euler.

del taller virtual.

- Fomenta dialogo a partir de preguntas.

- Pide alos estudiantes realizar un breve Test
basados en ejercicios practicos.

Cierre:

- Readliza una sintesis, resuelve dudas.

- Actividad de metacognicién.

- Reflexionan

por el docente.

Emiten conclusiones respecto
a la importancia del
desarrollo de la prdctica.
sobre suUs
aprendizajes.

experiencial

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar, evaluar y retroalimentar estas
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.
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Inicio:
- Brinda las pautas e indicaciones para la
exposicion grupal.

- Los estudiantes presentan vy
sustentan sus proyectos de
investigacion.

Desarrollo: - Se readliza preguntas entre - Estudian los recursos
- Modelo dindmico en | - Da a conocer la Rubrica de evaluacion de estudiantes sobre los temas educativos  publicados
oT variables de estado. las exposiciones de los Proyectos grupales de expuestos. Aprendizaje orientado en el aula virtual.
L Modelo dindmico de los | investigacion. - Socializan los  proyectos a proyectos - FORO 04: -Visualizan el
actuadores. - Redliza algunas preguntas retadoras. factibles y brindan video relacionada al
- Fomenta dialogo a partir de preguntas. sugerencias de aplicacion. “Formulacién Newion-
Cierre: Reflexionan sobre Sus Euler”
- Realiza una sintesis, resuelve dudas. aprendizajes logrados en la ;
Actividad de metacognicion exposicion. - https://www.youtube.c
15 Inicio: - i iCi
' . . Los estudiantes porﬁopon om/watch?v=gXH-
- Formula preguntas orientadas a identificar durante la clase: realizan la
los saberes previos. guia prdactica oBOXGF
Desarrollo: correspondiente a la sesion. .
L - Presenta el tema y explica los |- Los estudiantes desarrollan el - Para su posterior debate
- Modelo dindmico en . ; NN en clase sobre 5Cémo
. procedimientos para el desarrollo de la guia test con ejercicios propuestos i e
variables de estado. . ! Aprendizaje hallar los motores de un
2P S de laboratorio correspondiente. por el docente. . h
Modelo dindmico de los . . . experiencial robot manipulador de 2
actuadores - Fomenta dialogo a partir de preguntas. - Entregan la prdctica con sus ’ nip
) - Pide a los estudiantes realizar un breve Test | conclusiones y articulaciones
basados en ejercicios practicos. observaciones. rotacionales?
Cierre: Participan y responden las
- Realiza una sintesis, resuelve dudas. preguntas de metacognicion.
Actividad de metacognicion.
- Inicio:
- Indicaciones sobre el examen.
- Desarrollo: -
- ., Aprendizaje basado en
2T Evaluacion Final - Enfrega del examen, absolucion de | -
. . problemas
consultas y cuidado respectivo. - Tarea:
- Cierre: - Envio de evaluaciones
16 - Recojo del examen finales
B Los  estudiantes  participan | Aprendizaje basado en | - Revisa solucionario del
Resolucion de la d t | d I del .
2P S - Desarrollo del examen uranfe e esarrollo de problemas examen final.
evaluacion Final
examen.
2p - Enfrega del examen El estudiantes revisa el examen | Aprendizaje basado en

Entrega examen final

- Recojo del examen
--Absolucidon de consultas

problemas

Las actividades de aprendizaje auténomo en el aula virtual son las redlizadas por el estudiante. Cada semana, el docente tiene el rol de monitorear, supervisar
actividades, ademds de atender los foros y las comunicaciones generadas en el aula virtual.

, evaluar y retroalimentar estas
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