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. Introduccién

Mecatrénica es una asignatura obligatoria de la Facultad de Ingenieria. Se ubica en el
octavo periodo de la Escuela Académico Profesional de Ingenieria Mecatrénica y en el
noveno periodo académico de la Escuela Académico Profesional de Ingenieria Mecdnica.
Tiene como prerrequisito haber aprobado 120 créditos y no es prerrequisito de ninguna

asignatura.

Con esta asignatura se desarrolla, en un nivel logrado, la competencia transversal
Conocimientos de Ingenieria y, en nivel intermedio, las competencias transversales (i)
Experimentacion, Medioambiente y Sostenibilidad y (i) Gestion de Proyectos, y la
competencia especifica Uso de Herramientas Modernas. En virtud de lo anterior, su
relevancia reside en brindar al estudiante un panorama general de los sistemas

mecatronicos.

Los contenidos generales que la asignatura desarrolla son los siguientes: Procesos de
manufactura y mantenimiento de productos y procesos de ingenieria; Elementos de
sistemas, actuacién, modelos de sistemas, principios digitales y sistemas de

microprocesadores; Diseno, soluciones de diseno y estudio de casos.

ll. Resultado de aprendizaje de la asignatura

Al finalizar la asignatura, el estudiante serd capaz de disefar sistemas mecatronicos
cumpliendo con los requerimientos de diseno, bajo restricciones realistas en el campo de la

Ingenieria.
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lll. Organizacion de los aprendizajes

Elementos de sistemas mecatrénicos y principios digitales en horas

Unidad 1 Duracioén o4

Resultado de
aprendizaje de la
uvnidad

Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de establecer
requerimientos para el acondicionamiento de senales en sistemas
mecatrénicos.

Ejes temdticos

1. Infroduccién a los sistemas mecatrénicos
2. Sensores y transductores

3. Acondicionamiento de senales

4. Principios digitales

Unidad 2 Duracién

Sistemas de actuacioén en horas 24

Resultado de
aprendizaje de la
unidad

Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de evaluar las
caracteristicas operacionales de los sistemas de actuacién en
sistemas mecatrénicos.

Ejes temdticos

1. Sistemas de actuacién hidrdulica y neumdtica
2. Sistemas de actuacion mecdnica
3. Sistemas de actuacion eléctrica

Modelos y disefo de sistemas mecatrénicos en horas

Unidad 3 Duracidn o4

Resultado de
aprendizaje de la
unidad

Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de realizar el
modelamiento matemdtico bdsico de sistemas mecatrénicos.

Ejes temdticos

1. Modelamiento de sistemas en ingenieria
2. Funciones de transferencia

3. Confroladores

4. Elementos de inteligencia artificial

Sistemas de microprocesadores en horas

Unidad 4 Duracidn o4

Resultado de
aprendizaje de la
unidad

Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de disenar soluciones
en base a microprocesadores para los sistemas mecatrénicos.

Ejes temdticos

1. Microprocesadores y lenguajes de programacion
2. Conftroladores l6égicos programables
3. Diseno y casos de estudios de sistemas mecatrénicos
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IV. Metodologia

Modalidad Presencial

Para el desarrollo de la presente asignatura, se aplicard la metodologia experiencial y

colaborativa, y se promoverd la participacion constante de los estudiantes. Ademds, se

utilizardn las siguientes metodologias, técnicas y estrategias:

- Aprendizaje colaborativo

- Aprendizaje experiencial

- Estudio de casos

- Aprendizaje orientado en proyectos

- Aprendizaje basado en problemas

Modalidad Semipresencial-Blended

Para el desarrollo de la presente asignatura, se aplicard la metodologia experiencial y

colaborativa, y se promoverd la participacidon constante de los estudiantes. Ademds, se

utilizardn las siguientes metodologias, técnicas y estrategias:

- Aprendizaje colaborativo

- Aprendizaje experiencial

- Estudio de casos

- Aprendizaje orientado en proyectos

- Aprendizaje basado en problemas

V. Evaluacién

Modalidad Presencial

Rubros Unidad por Fecha Entregable/Instrumento Pes? Peso
evaluar parcial | Total
- . - Evaluacioén individual tedrica /
Evaluacion .. Primera Lo
de enfrada Prerrequisito sesion Prueba objetiva 0%
] Semana - Evglugaon individual tedrico- 50
Consolidado 1-4 practica / Prueba de desarrollo o
! - Evaluacién individual teérico- 0%
C1 Semana T
2 5.7 practica / Prueba de desarrollo 0%
Evaluacion semana E'Ic;borocic'm dTe pr'oyecTo,Sr.upoéde
parcial 1y2 sistema mecatronico / Rubrica de 259
8 evaluacién
EP
) Semana - Evgluqmon Iﬂdl;ldl:id Leonco-" 50
Consolidado 9-12 practica / Prueba de desarrollo o
2 - Evaluacién individual tedrico- 0%
C2 Semana o
4 13-15 practica / Prueba de desarrollo 50 %
Evolyoaon Todas las Semana S.usfenfoaon de, p.royecTcl) g-rupol de 35%
final . sistema mecatronico / Rubrica de
unidades 16 . s
EF evaluacion
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Feere o | aptco
Evaluacion Todas las P la Sustentacion de proyecto de sistema
sustitutoria * unidades . mecatronico / Rébrica de
evaluacion | ./
final evaluacion

* Reemplaza la nota mds baja obtenida en los rubros anteriores.

Modalidad Semipresencial-blended

* Reemplaza la nota mds baja obtenida en los rubros anteriores.

Férmula para obtener el promedio:

Rubros Unidad por Fecha Entregable/Instrumento Peso Peso
evaluar parcial Total
Evaluacién Evaluacién individual
de Prerequisito angro Tec?nc.o- prdactica/ Prueba 0%
enfrada sesion objetiva
. Actividades virtuales 15%
Consolidado .
I Semana Evaluacién individual
1-3 tedrico-prdctica / Prueba 85% 20 %
C1
de desarrollo
., Elaboracion de proyecto
Evaluacién .
arcial Semana 4 grupal d,e msfemg
P EP Ty2 mecaftronico / Rubrica de 25%
evaluacion
Consolidado Semana Actividades virtuales 15%
2 5-7 Evaluacion individual 85% 20 %
C2 tedrico-prdctica / Prueba
de desarrollo
Evaluacién Todas las Semana 8 Sustentaciéon de proyecto
final unidades grupal de sistema 35%
EF mecatronico / Rubrica de
evaluacion
Fecha Aplica
Evaluacion Todas las posterior ala Sustentacion de proyecto
sustitutoria * unidades evaluacion de sistema mecatrénico /
final Rébrica de evaluacién

PF = C1 (20 %) + EP (25 %) + C2 (20 %) + EF (35 %)
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VII. Recursos digitales
Canal Roboticoss. (20 de marzo de 2021). Tutoriales de robodtica, electronica e
inteligencia artificial [Video]. YouTube. https://www.youtube.com/channel/UCX-
UOucqqJhé7LBfdOaANQw
Matlab y Simulink. (s.f.). Math Graphics Programming

hitps://www.mathworks.com/products/matlab.html
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